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- - - - 65 B P H20TR
耐高温

 H   -5~240℃
/      0~60℃

 底部通气
  /  侧面通气

壳体长度气缸缸径系列号
 TR  T形平行夹爪  

防尘护罩IP64
 /    无防尘罩

*每个夹爪需要使用两个传感器，监控两个位置
详见传感器附录

MZC2-1V7NS-FU0      磁感，NPN，3芯2m 
MZC2-1V7PS-FU0      磁感，PNP，3芯2m 

磁感接近传感器
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密封圈φ3.5*1

     技术要求

1. 棱边去除毛刺，未注棱边、孔口倒角C0.2；
2. 注意气路孔道联通；
3. 注意螺孔深度，不要打穿气路孔道；
4. 表面光洁美观，无划痕、磕伤、局部变形等缺陷；
5. 表面硬质氧化，层厚0.035-0.040mm。
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